AGRITECHNICA ELMENYBESZAMOLO

Készitette: Borcsok Andras

1. Termék : Precision Planting Furrow Force

A Precision Planting cég - ami a nevébdl is kitalalhatd - a meglévé vetégépek munka-
min&ségének javitdsaval és az eredeti gyartd altal nem kinalt kiegésziték gyartasaval
foglalkozik.

Az egyik legujabb termékik amit Januarban mutattak be a FurrowForce a magarok
lezarasanak kérdésével foglakozik. Egyrészt egy teljesen Uj koncepcioju lezarast végez
masrész a piacon elséként tudja szabalyozni azt az er6t amivel a lezaréegység a talajt
nyomja. Ezaltal csak annyira nyomja meg a mag koérUli talajt amennyire ahhoz szlikséges,
hogy a magtalaj kapcsolat |étrejojjon és legyen folosleges talajtomorodottség.

Mindezt egy kis beépitett eré6méré cella és egy kis levegés ballon ( a Iégrugd kicsiben )
segitségével végzi el

Az eurdpai Ujdonsdag, hogy ez az Uj termék felszerelheté szamos itt népszer(l vetékocsira
is:
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Horsch:






Monosem:

VDrive

An slectric drive motor that thinks for Itselt, on
each and every row. Get the right population
without any of the hassie of mechanical drive &
systoms.
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2.:
Veris iScan:

A méltan hires talajszkenner gyarto legujabb terméke amivel mar mdvelet kdzben is képes
a talaj fizikai és egyes bioldgiai tulajdonsagait térképezni.

NIR szenzor technikat hasznal az iScan.

Miért is j6 ez ?

Nem kell kiilon idét tolteni a szkennelésre - egy maganykészité mlvelet alatt
elvégezhetjik a vetéshez sziikséges adatgy(ijtést.

AZ év folyaman tdbbszor is tudunk szkennelni akar egy kultivatorozas soran is.



Pinch Polnt.
Xeep hands clear
when machine is In
operation.




3. Fliegl precizios higtragya kijuttaté
MUtragyakkal torténd tapanyag kijuttatasnal “egyszer(i” dolgunk van mert pontosan
tudjuk annak a terméknek az dsszetételét amit éppen a terliletre kiszérunk, de ez sokkal
nehezebb kérdés a higtragya esetében. A Fliegl megoldotta ezt a kérdést mert készitettek
egy olyan gépet amit felszereltek egy ugyancsak NIR mérési elven mikodé szenzorral ami
arra képes, hogy az adott higtragya hatéanyag tartalmat méri és ez alapjan mérés alapjan
tudja a kijuttatni kivant hatéanyagot szabalyozni.

Mivel a higtragya 6sszetételét nem tudjuk véaltoztatni ezért a kezelén mulik, hogy melyik

hatdéanyag tartalomra kivan szabalyozni
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A szenzorok és vezérl6 modulok a gépre
szerelve.
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A kezel6 konzol:




A Fliegl gondoskodott arrdl is hogy a gép minél kisebb taposasi kart tegyen a talajban -
képes az egyik tengely nyomtavjat szélesebbre tenni igy a két egymast koveté kerék nem
ugyanazt a nyomot tapossa







Ez egy 6njard robot platform amire akar egy talajmintavevé egységet is ra lehet szerelni
de akar képes lehet a sz6l6 sorok kdzo6tt is kilonbdzé miiveleteket végezni:







