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A vilag egyik legjelentésebb mezdgazdasagi gép kidllitasan és vasara latogatasa soran
rengeteg Uj ismeretet szereztem, ami részben a szakiranyban valé jaratlansagomnak is
tulajdonithatd. Jelenleg az automatizacio jelentette érdekl6désem f6 teriletét, igy az ilyen tipusu
termékekre koncentraltam a kiallitason tett latogatds soran. Ezek kozil szeretnék néhanyat
bemutatni ebben a beszamoldban.

A 16-0s szamu pavilonban a C11-es helyen a HAWE Hydraulik SE allitotta ki a Mattro GmbH Mattro
Bock elnevezésli teljesen elektromos 6njard platformjat, aminek a f6 célja az automata hasznalat.
Kilénb6z6 elemeket gyartanak hozza, amik szabadon valtogathatdk, a feladatnak megfelelen, ami
altaldban offroad felhaszndlds szerepel kdszonhetéen a gép alacsonyan elhelyezkedd
tomegkdzéppontjanak, a gumi hevedereknek és az erés elektromos meghajtasanak kdszonhetéen. Az
elmondottak alapjan az alap modell megkozelitéleg 25.000€-ba kerdil.




Az elektronikai kontrollok altal jelent&s figyelmet forditanak a biztonsagra, és kiilén hangsulyozzak a
fenntarthatdsagot és 6ko-barat mivoltat termékeiknek. Sok esetben ezek a tipusok valamilyen
madon taviranyitassal mikodnek. A weboldalon is megtalalhatd egyéb technikai adatok a
kovetkez6k:

2 PMS (Permanent Magnetic Syncronous) motor, 2x 4,4kW kozeli teljesitménnyel, 18kW
csucsteljesitménnyel

500Nm forgatényomaték, 30km/h csiicssebesség
8,8kWh lithium ion akkumulator, BMS (Battery Management System) — 6nallé hGszabalyozas

Opcionalisan kérhetd 12V/96V kimenettel, illetve specidlisan offroad hevederekkel és 1000Nm
nyomatékkal

A 12-es pavilonban C63-ban a Pool Agri Import & Export mutatta be a Robocut RC28 tavirdnyitassal
m(ikodtetett gépét, ami a gyep finom megmunkalasat helyezi el6térbe. Hybrid (izeme révén helyet
kapott benne egy Vanguard tipusu 28 I6erés motor, aminek a fogyasztdsa és kibocsatasa az
elmondottak alapjan alacsony, az irdnyitdst simava pedig az elektromos meghajtdsa teszi. GPS
autokormanyozds funkcidja segitségével képes munkdlatokat hatékonyabba tenni az emberi
beavatkozas szlikségét csokkentve.

480kg-os tomege ellenére az alacsony tomegkdzéppontu és hevederes megépités altal a taposasi
karok minimalisak.



A Technische Hochschule OWL (Ostwestfalen-Lippe) a Robotnik kézrem(ikodésével allitott ki egy
projectet Summit-XL néven, ami kis méret( (45kg) négykerek( robot jarmi 20kg-os kapacitdssal és
3m/s-os sebességgel, ami 5 6ras folyamatos autondm munkat képes végezni, a kontroller
architekturaja pedig nyiltan elérhet6 és mddosithaté az ROS-ben (Robotic Operating System), ami az
Ubuntu Linux-disztribdcidban hasznalt kiegészité modul. A Summit-XL-t kutatdstdl kezdve tdvolsagi
monitorozason at harcaszati alkalmazasokig kiilonb6z6 feladatokra hasznalhatjak.
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JellemzG8en a szenzor opcidk kdzott Hokuyo lézer szkenner és RTK-DGPS (Differential GPS) szerepel,
rendelkezésre allnak tovabba belsé és kiils6 csatlakozék tovabbi komponensek csatlakoztatdsahoz,
példaul IMU-kat (Inertial Mesaurement Unit) a gyorsulas, délés, magneses tér megallapitasahoz.

A 13-as pavilonban kidllitott John Deere elektromos robot traktora korul keringenek még rejtélyek,
mint az energiaellatas (akkumulator vagy hidrogén cella) és a meghajtas pontos specifikacidja is
kérdéses. Teljesitmény ligyében 500kW, vagy 600 |éerét mondanak.



A kidllitason a gép mellett a falon el volt helyezve egy monitor, ami az el6re nézé szenzor altal
gylijtott adatokat mutatta. Ez f6ként a biztonsag szempontjabdl jelentds, mivel a kilénb6z6
akaddlyokkal vald Gtkozés ezdltal valik elkeriilhet6vé.




A Fachhochschule Aachen ETAROB projectje is bemutatasra kerlt. Egy autondm mikodésre képes
mez6gazdasagi robotrdl van szé, ami innovaciés megoldasként kivan valaszt adni a monoton és
fizikailag megterhel6 munkakra. Teoretikusan a nap 24 érajaban emberi iranyitas nélkil tud dolgozni
barmilyen idGjarasi korilmények kozott. A szenzor modul kompatibilitdsanal fogva alkalmazkodni tud
a gépezet barmilyen munkafolyamathoz a gyomirtastél kezdve a tdpanyag utanpdtlason at a
betakaritdsig. A szoftveres részen konnyl integracioét igérnek mar meglévé farm menedzsment
szoftverekkel. Gépi tanulasi modszerekkel tovabbi optimalizdlasra adédhat lehet6ség a névények
pontos felismerése révén.
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Intelligente Pflanzenerkennung
und Autonomie

A konstrukcio rendelkezik az 6ndllé navigdlashoz sziikséges rendszerekkel, sorokat és oszlopokat
képes megkiilonboztetni egymadstdl, RTK GPS alapjan pontos sortartasra, és Utban |évé akadalyok
felismerésére képes, amirdl a GUI (Graphical User Interface/Grafikusan megjelenitett felhasznaloi
fellilet)-en keresztil visszajelzést kild a felhasznaldnak, aki harom opcié kozott vélaszthat: az akadaly
altal elérhetetlen sor kihagyasa, szlinet tartdsa tovabbi parancsig vagy a munkafolyamat
felflggesztése. A tetején |1évd szenzor folyamatosan korbe-korbe pasztazza a kdrnyezetét a munkatér
monitorozdsa és a biztonsagos Gizemeltetése végett. Az embereket elég j6 hatdsfokkal képes
megkilonboztetni akar egyéb élettelen akadalyoktdl is, ezzel megelGzve esetleges személyi sériiléssel
jaré balesetet. Al (Artificial Intelligence/Mesterséges Intelligencia) novénydetektalas virtualis térben
|étrehozott névényeket felhasznalva ,tanuléteriletek” gyandnt. A betanitas és verifikdlds soran
kiilénbo6z6 helyen és helyzetben 1évé névények szerepelnek kiilonb6z6 méretben és vegetdcios
szakaszban. A talaj meghatarozasanak esetében a valtozék kiilonb6z6 objektumok, példaul rovarok
és fényvisszaver6dési értékek szerepelnek, mindez eltéré id6jarasi kondicidkban figyelve, mint
arnyékok és esé. A betanitott M| képes megkilonbdztetni a talajt a névénytdl és az eltéré
noévényfajtakat is detektalni (nyilvan a betanitottak kozil), ezekre a hasznos névények éltal elfoglalt



terliletekre Un. weed control safety zone-t hoz létre, az ezeken kivil esé teriileteken detektalt
novényeket egy precizids, nem kémiai elven mikods gyomnoévényirté eszkdzzel eltavolitja.
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